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O instrukcji 
Z niniejszej instrukcji dowiesz się, jak uruchomić nowo zakupiony 
terminal TRACK-Guide III po zamontowaniu go w kabinie ciągnika.  

Terminal jest fabrycznie tak skonfigurowany, by umożliwić szybkie 
wykorzystanie jako system wspomagania w jeździe równoległej. 
Należy praktycznie tylko wprowadzić charakterystykę używanej 
maszyny. 

 

Uruchomienie jako system jazdy równoległej 
Wymagania: 
 Terminal jest zamontowany i podłączony do zasilania. 

 Odbiornik GPS jest zamontowany i podłączony do gniazda C terminalu. 

1.  - Włącz terminal. 

 

2. Aby zmienić język, dotknij po kolei: 

 > "Terminal" > "Język" 

 

3.  - Poprzez znajdujące się po lewej stronie menu 
wyboru, otwórz aplikację TRACK-Leader. 

 

4. Teraz musisz utworzyć profil odpowiadający 
kombinacji maszyny i ciągnika z których korzystasz. 
Dotknij opcji "Ustawienia". 

 

5. Dotknij opcji "Profile maszyn".  

6.  - Stwórz nowy profil maszyny albo dotykając  zmień istniejący już profil 
standardowy. 

7. Skonfiguruj parametry wyświetlone na ekranie. Jeżeli potrzebujesz pomocy, wszystkie 
parametry są dokładnie opisane w instrukcji "TRACK-Leader". 

Ważne parametry: Szerokość robocza, Liczba sekcji, Szerokość sekcji, Model maszyny, Odbiornik 
GPS lewo/prawo  i Odbiornik GPS przed/za (elementem roboczym maszyny) . 

W ustawieniu "Odbiornik GPS lewo/prawo" zaznacz stronę montażu odbiornika w stosunku do osi 
ciągnika, wprowadzając dodatnią lub ujemną wartość. 

Wprowadź np. -20cm, jeśli odbiornik znajduje się po lewej stronie osi ciągnika. Jeśli po prawej 
wprowadź 20cm. 

 

8.  - Opuść ekran. Otwórz ekran startowy 
TRACK-Leader. 

 

9.  - Zacznij nową nawigację. 
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10.  - Rozpocznij zapis pracy. (Przyciskiem  
możesz przerwać zapis, na przykład podczas 
zawracania). 

Wskazówka: Rozdział "Kolejność 
obsługi" w instrukcji zawiera dokładny 
opis wszystkich możliwych kroków. 

11.  - Zaznacz punkt A linii AB jak najbliżej 
początku pola. 

Wskazówka: Aby zmienić tryb 
prowadzenia: 

 > . 

Teraz dotknij wiersza "Tryb 
prowadzenia". 

12. Zaznacz punkty A i B na początku i na końcu pola, 
aby uzyskać optymalne linie prowadzące. 

13.  - Zaznacz punkt B linii AB. 
 

14. Pracuj dalej prowadząc pojazd wzdłuż linii 
prowadzących. 

Wskazówka: Gdy pozycja linii 
przestanie się zgadzać: 

 >  
15.  - Po pracy opuść ekran roboczy i dotknij opcji 

"Pamięć". 

16.  - Zapisz wyniki pracy lub  skasuj je, aby 
móc obrobić nowe pole. 

Wskazówka: W przyszłości  możesz 
wczytać zapisany plik przyciskiem 

 i usunąć ślady pracy. Granica 
pola i linie pozostaną do ponownego 
wykorzystania. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Opis ekranu 

 
Symbole ważne po rozpoczęciu pracy 
 
 
 
 
 

Przyciski podczas pracy 

 
Wyświetla kolejne przyciski. 

 
Kończy nawigację. 

 
Po objechaniu wokół pola 
zaznacza jego granicę na 
czerwono. 

 
Rozpoczyna zaznaczanie obrobionej 
powierzchni na zielono. 

 
Usuwa granicę pola. 

 
Przerywa zaznaczanie obrobionej 
powierzchni na zielono. 

 
Aktywuje pracę w uwrociu, 
równolegle do granicy pola. 
Może być użyty po zaznaczeniu 
granicy pola. 

 
Zaznacza linię A-B. 

 
Umożliwia wybór trybu 
prowadzenia.  

Usuwa wszystkie linie prowadzące. 
(trzymać wciśnięty 3 sekundy) 

 
Przesuwa linie na pozycję 
pojazdu (na drugiej stronie z 
przyciskami) 

 
Ustawienia nawigacji np. "Odstęp 
między liniami" 

 

 

Wyświetlacz kierunku jazdy. Dotykiem możesz zmienić 
jego wygląd. 

Odbiornik GPS i kierunek jazdy 

Linia prowadząca 

Liczniki. Po zaznaczeniu granicy pola pojawi się tu jego 
powierzchnia. 

Section-View - każdy kwadrat odpowiada jednej sekcji. 
Kolor to wskazówka, które sekcje należy włączyć lub 
wyłączyć, aby uniknąć nakładek. 
Czerwony - wyłączyć, niebieski - włączyć 


