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1 Przeglad
[1] Komputer TRAIL-Control
[2] Konsola do montazu skrzynki sterowniczej S

Komputer jest montowany na konsoli i przymocowywany do sterownika
[3] Wtyczka zasilania 12V
(4] Przytacze maszyny

Przytacze do rozdzielacza sygnatow maszyny
[5] Rozdzielacz sygnaldéw maszyny

Wszystkie przylacza dla czujnikow 1 urzadzen wykonawczych maszyny
[6] Przytacze maszyny

Przytacze do komputera TRAIL-Control
[7] Czujnik blokady z magnesem

Rozpoznaje ustawiong blokade, kiedy magnes znajduje si¢ przed

czujnikiem.
[8] Wtyczka zaworéw hydraulicznych
9] Potencjometr ciagnika z uchwytem

[10]  Uchwyt na potencjometr ciagnika

[I1]  Potencjometr na o$ i na dyszel

[12]  Konsola dodatkowa, na wypadek braku sterownika S
[13] Kabel do akumulatora

[14]  Regulator reczny

[15]  Przycisk "Wiacz/wytacz" z lampka kontrolna
[16]  Przycisk "Kalibracja" z lampka kontrolna

[17]  Przycisk "Automat" z lampka kontrolna

[18]  Przycisk "Pozycja srodkowa" z lampka kontrolna
[19] Lampka kontrolna "Sterowanie w lewo"

[20]  Lampka kontrolna "Blokada"

[21]  Lampka kontrolna "Sterowanie w prawo"

[22]  Lampka kontrolna "Pozycja §rodkowa"

2 Bezpieczenstwo

2.1 Zasady uzycia produktu zgodne z intencjga producenta

TRAIL-Control nadaje si¢ tylko i wyltacznie do uzytku w rolnictwie podczas prac
polowych. Kazdy inny sposéb uzycia jest niezgodny z intencjami producenta.

Producent nie odpowiada za zadne uszkodzenia rzeczy lub ludzi, jezeli wynikaja
one z niestosowania si¢ do zasad uzycia. Wszelka odpowiedzialno$¢ i ryzyko z
tym zwiazane spada na uzytkownika.

Do zasad uzycia zgodnych z zastosowaniem produktu nalezy réwniez stosowanie
si¢ do wszystkich opisanych przez producenta warunkéw uzytkowania.

Nalezy stosowac¢ si¢ do uznanych zasad BHP oraz pozostalych zasad bezpiecznej
pracy w przemysle, rolnictwie 1 kodeksu drogowego. Wszystkie przerdbki
urzadzenia TRAIL-Control przeprowadzone przez uzytkownika wykluczaja
odpowiedzialno$¢ producenta.

Copyright Miiller Elektronik GmbH u.Co.KG Instrukcja montazu i obstugi TRAIL-Control Strona -5-
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2.2 Wskazowki bezpieczenstwa

A

Uwaga!

Maszyny z dyszlem $ledzgcym:
Jezeli uktad hydrauliczny ciagnika jest wtaczony, nikt nie moze wchodzi¢ pomig¢dzy maszyne
a ciagnik.
Maszyny z osia sledzaca:
Jezeli uktad hydrauliczny ciagnika jest wlaczony, nikt nie moze wchodzi¢ w obszar, w
ktorym podczas kierowania osia moze wystapi¢ zagrozenie.

A

Uwaga!
Podczas poruszania si¢ jezdnia, uklad sterujacy musi zosta¢ mechanicznie zablokowany.

Przed rozpoczeciem prac przy elektronice systemu, nalezy odtaczy¢ system od
akumulatora. Podobnie jak podczas spawania na traktorze lub na przyczepie

Strona -6- Copyright Miiller Elektronik GmbH u.Co.KG Instrukcja montazu i obstugi TRAIL-Control
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3 Instrukcja montazu - TRAIL-Control

3.1 Komputer

Nalezy przymocowa¢ komputer do skrzynki sterowniczej S korzystajac z konsoli
(nr. artykutu 302916). Odlegto$¢ od urzadzenia emitujacego fale radiowe lub
anteny musi wynosi¢ minimum 1 metr.

Jezeli skrzynka sterownicza S nie jest dost¢pna, mozna pod nr art. 302917
zamoOwi¢ wyposazenie podstawowe sktadajace si¢ z dodatkowego uchwytu i
przewodow do akumulatora.

3.2 Zasilanie 12V

TRAIL-Control zasilany jest za posrednictwem skrzynki sterowniczej
opryskiwacza.

Jezeli na skrzynce sterowniczej nie jest dostepne gniazdo dostgpny jest przewdd
do akumulatora jest pod numerem artykutu: 312154.

Podczas montazu nalezy przestrzega¢ nastepujacych wskazan:

— Przewdd do akumulatora nalezy podiaczy¢ bezposrednio do akumulatora
ciagnika.
— Do gniazda 12V nie moze by¢ podiaczone zadne inne urzadzenie.

— Gniazdo 12V musi by¢ zabezpieczone bezpiecznikiem topikowym 25A, ktory
znajduje si¢ w zlaczce przewodowej na brazowym przewodzie 12V.
Kolory przewodow:
brazowy =+12 V
niebieski = masa

— Biegun ujemny akumulatora musi by¢ potaczony z rama ciagnika.

3.3 Rozdzielacz sygnalow maszyny

Rozdzielacz sygnatow nalezy zamontowac na obudowie maszyny, korzystajac z
dwoch $rub M4x25 i metalowej podktadki. Wtyczki zaworu hydraulicznego ("A"
1 "B") nalezy podtaczy¢ do odpowiednich zaworow (patrz rozdziat 3.6).

Uwaga!

Dostarczone naklejki informujace o zagrozeniach musza zosta¢ umieszczone
w strefie zagrozenia w dobrze widocznym miejscu

Copyright Miiller Elektronik GmbH u.Co.KG Instrukcja montazu i obstugi TRAIL-Control Strona -7-
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3.4 Potencjometr (Poti)

A= Zaczep przyczepy / Hitch
B = Sterowanie dyszlem
C = Sterowanie czopem osi

3.4.1 Montaz potencjometru ciagnika

3.4.1.1 Zaczep przyczepy

Czujnik potozenia katowege
- Z uchwytem

Pret z uchwytem P

Zaczep przyczepy
~ciggnik

Dysze!
Bolec
Montaz:
Uchwyt (wersja z nakretka motylkowa) zamocowaé na zaczepie przyczepy
(patrz rysunek).

Zatozy¢ czujnik polozenia katowego i zabezpieczy¢ sruba motylkowa. O$
czujnika musi znajdowac si¢ w srodkowym potozeniu nad bolcem.

Pret nalezy ugiac¢ w taki sposob, aby mogt on przechodzi¢ przez uchwyt
rownolegle do dyszla.

Strona -8- Copyright Miiller Elektronik GmbH u.Co.KG Instrukcja montazu i obstugi TRAIL-Control
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"Przymocowac¢ uchwyt do dyszla. W stanie zmontowanym, pr¢t powinien
wystawa¢ z uchwytu na ok. 10 cm.
Uwaga: Jezeli bedzie to mniej niz 10 cm, istnieje niebezpieczenstwo, ze
podczas jazdy pret wysunie si¢ z uchwytu.

nZamocowac¢ do dyszla uchwyt na potencjometr. Stuzy on do przechowywania
czujnika potozenia katowego, gdy maszyna jest odtaczona od ciagnika.

3.4.1.2 Zaczep

Pret z uchwytem

Montaz:
Zamontowac uchwyt (wersja z nakrgtka motylkowa) na dyszlu.

1Zatozy¢ czujnik polozenia katowego 1 zabezpieczy¢ sruba motylkowa. O$
czujnika musi znajdowac¢ si¢ w srodkowym potozeniu nad bolcem.

“Pret nalezy ugia¢ w taki sposob, aby mogt on przechodzi¢ przez uchwyt
rownolegle do mechanizmu zaczepowego.

“Przymocowa¢ uchwyt do mechanizmu zaczepowego. W stanie zmontowanym,
pret powinien wystawaé z uchwytu na ok. 10 cm.
Uwaga: Jezeli bedzie to mniej niz 10 cm, istnieje niebezpieczenstwo, ze
podczas jazdy pret wysunie sig¢ z uchwytu.

~Zamocowac¢ do dyszla uchwyt na potencjometr. Stuzy on do przechowywania
czujnika potozenia katowego, gdy maszyna jest odlaczona od ciagnika.

3.4.2 Montaz potencjometru maszyny

3.4.2.1 Sterowanie dyszlem

Copyright Miiller Elektronik GmbH u.Co.KG Instrukcja montazu i obstugi TRAIL-Control Strona -9-
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Czujnik potozenia katowego
= -7z uchwytem

I i ?
“~—Pret z uchwytem

) “Dyszel
Bolec

Montaz:
nZamontowac¢ czujnik potozenia katowego wraz z uchwytem powyzej punktu
obrotu na ramie. O$ czujnika musi znajdowac si¢ w srodkowym potozeniu nad
punktem obrotu. Ptaska strona osi czujnika musi wskazywac¢ w kierunku
przylaczenia.
Pret nalezy ugiac¢ w taki sposob, aby mogt on przechodzi¢ przez uchwyt
rownolegle do dyszla.
Przymocowa¢ uchwyt do dyszla. Pret powinien przy tym wystawaé z uchwytu na
ok 2 cm.

3.4.2.2 Sterowanie czopem osi

. Pret z uchwylem

S dohwytem
- i
* Bolec

Strona -10- Copyright Miiller Elektronik GmbH u.Co.KG Instrukcja montazu i obstugi TRAIL-Control
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~Zamontowa¢ czujnik potozenia katowego wraz z uchwytem powyzej punktu
obrotu na kole. O$ czujnika musi znajdowac si¢ w srodkowym potozeniu nad
punktem obrotu. Plaska strona osi czujnika musi wskazywacé w kierunku
przytaczenia.

“Pret nalezy ugia¢ w taki sposéb, aby mégt on przechodzi¢ przez uchwyt
rownolegle do osi.

“Przymocowac¢ uchwyt do osi. Pret powinien przy tym wystawac z uchwytu na ok
2 cm.

3.4.2.3 Podlaczenie potencjometru

Podtaczenie do rozdzielacza odbywa si¢ za pomoca 3-zytowego kabla z kolorami
przewodow bialy, zielony i brazowy. Kable sa podtaczone do zaciskow "Poti
Deichsel" (Poti Dyszel) 1 "Poti Schlepper" (Poti Ciagnik) odpowiednio do

kolorow przewodow.

Uwaga!

Nalezy bezwzglednie uwaza¢ na zachowanie prawidlowej biegunowosci. Jesli nastapi
zamiana zyl, dojdzie do zniszczenia potencjometrow.

Blok zaciskowy rozdzielacza
Widok
Od strony wprowadzania zyt

en |ws br
O O O @b 0O O

ws br| gn
g (0 0O O

Poti Poti
Deich | Schle
sel pper

W przypadku potencjometréw z innymi kolorami zyt zastosowanie ma
nastepujaca tabela przytaczen:

Przylacze Kolor
rozdzielacza rzewodu
+ 12V br brazowy
Sygnat gn zielony/z6t
ty
masa WS niebieski

3.4.2.4 Potencjometr - sprawdzenie multimetrem
Copyright Miiller Elektronik GmbH u.Co.KG Instrukcja montazu i obstugi TRAIL-Control Strona -11-
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Prawidtowe dziatanie potencjometru mozna sprawdzi¢ za pomoca multimetru.
Napigcia moga zosta¢ zmierzone w rozdzielaczu sygnatu (patrz 3.4.2.3
Podlaczenie potencjometru ) na przytaczach potencjometrow. Urzadzenie
TRAIL-Control musi by¢ w tym celu wiaczone.

A

Uwagal!!
Uklad hydrauliczny musi by¢ wylaczony, aby zapobiec ewentualnym
niekontrolowanym ruchom maszyny.

Napigcia sa takie same dla obu potencjometréw. Na zaciskach nalezy zmierzy¢
nastgpujace napigcia state:

Zacisk + Masa Zacisk Wynik

Multimetr do Multimetr do

Brazowy Biaty 12-138V

Zielony Biaty W pozycji srodkowej okoto 2,3 -2,6 V.

Jezeli potencjometr zostanie obrdcony,
napigcie bedzie stale rosto w danym
kierunku do 4.8V. W przeciwnym
kierunku, napigcie spada do ok. 0,5 V.
Nie moze tu dojs¢ do zadnych skokow w
napigciu. W przeciwnym razie oznacza
to, ze potencjometr jest uszkodzony i
trzeba go bedzie wymienic.

Podczas sprawdzania napigcia w pozycji srodkowej, napigcie powinno by¢
obserwowane przez kilka sekund. Jesli dochodzi tym czasie do wahan napigcia o
wigcej niz 0,05 V, doszto do uszkodzenia elektroniki potencjometru i
potencjometr musi zosta¢ wymieniony.

3.5 Czujnik rygla

Strona -12-

Podczas jazdy droga publiczng uktad sledzacy musi by¢ mechanicznie
zaryglowany w pozycji srodkowej. Rygiel jest monitorowany przy pomocy
czujnika rygla TRAIL-Control. W stanie zaryglowanym TRAIL-Control wytacza
si¢ automatycznie i moze by¢ ponownie wlaczony dopiero wtedy, gdy usunigty
zostanie bolec. Dopdki rygiel jest aktywny, podczas wlaczania zapalaja si¢
kontrolki. Zapala si¢ rowniez kontrolka rygla. Gdy przycisk wlaczania zostanie
puszczony, urzadzenie wylaczy sig catkowicie.

Copyright Miiller Elektronik GmbH u.Co.KG Instrukcja montazu i obstugi TRAIL-Control
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Magnes ze $rubg

e S

T \ Uchwyt

_ Czujnik rygla

5-25mm
\Bolec rygla

3.6 Uklad hydrauliczny

Uktad hydrauliczny ciagnika musi zapewni¢ minimalng predkos¢ przepltywu oleju
wynoszaca 25 1/ min. W przypadku mniejszych ilosci oleju nie mozna
zagwarantowa¢ dokltadnego $ledzenia $ladu ciagnika, poniewaz uktad sterowania
bedzie reagowat zbyt wolno.

A Poniewaz zawor hydrauliczny moze by¢ wrazliwy na zanieczyszczenia w
oleju, konieczne jest, aby przed nim zostal zamontowany filtr ciSnieniowy
klasy NAS 6.

Weze do ciagnika powinny spetnia¢ nast¢pujace kryteria:
Rozmiar weza
Przytacze maks. predkos¢ przeptywu (przy 70 I/min mocy pompy)

oleju
Cisnienie 5,5 m/s DN 16
Zbiornik 2 m/s DN 25

W celu zapewnienia prawidtowego podtaczenia uktadu hydraulicznego maszyny
do uktadu hydraulicznego ciagnika nalezy przestrzega¢ schematow
przytaczeniowych znajdujacych si¢ w zataczeniu. Wazne jest przy tym, aby
przewdd ci$nieniowy ciagnika zostat podtaczony do przytacza "P" a odptyw do
przytacza "T" zaworu oraz ustawiony zostal prawidlowy uktad hydrauliczny. W
przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia zaworu.

A UWAGA!!

Nalezy uwazaé, by wtyczka "A'" zostala podlaczona do magnesu na przylaczu
hydraulicznym "A" a wtyczka "B" zostala podlaczona do magnesu na
zaczu hydraulicznym "B". Przylacze zaworowe "A" musi by¢ podlaczony do
7lacza do wsuwania a zawor "B" do zlacza do wysuwania cylindra
hydraulicznego.
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Elektr. z rozdzielacza

Dotychezas L (L = lew

B
Nﬂ@ @@'é
@
A

Dotychozas P (P = prawo)

o]

Jezeli jest konieczne odwrocenie kierunku sterowania, mozliwa jest wylacznie zamiana wezy
na cylindrze. Potaczenia elektryczne musza by¢ zawsze podtaczone zgodnie z instrukcjami,
poniewaz cewki sa zasilane roznymi pradami.

3.7 Sprawdzanie funkcji regulacyjnej

3.7.1 Sprawdzanie bez hydrauliki

Przed polaczeniem potencjometru ciagnika z ciagnikiem, konieczne jest
prawidtowe sprawdzenie dziatania sterowania. W tym celu nalezy postepowaé w
nastgpujacy sposob:

> Wylaczy¢ uklad hydrauliczny.
O
> Wiaczy¢ TRAIL-Control przyciskiem @
> Wilaczy¢ tryb automatyczny przyciskiem [£®
> Obroéci¢ potencjometr ciagnika w taki sposob, jakby przejezdzany byt

zakregt w prawo. Sprawdzi€, czy lampka /~  wskazuje teraz
kierunek sterowania maszyny.
> Nastgpnie obrdci¢ potencjometr ciagnika w taki sposob, jakby

przejezdzany byt zakret w lewo 1 sprawdzi¢, czy lampka /. jest
wilaczona.

Jesli TRAIL-Control nie wykazuje zadnej reakcji na ruchy na
potencjometrze ciagnika nalezy sprawdzi¢, czy potencjometry sa
podtaczone do prawidlowych przytaczy w rozdzielaczu sygnatow.
(potencjometr ciagnika do przytaczy "Poti Schlepper"(Potencjometr
ciagnika) a potencjometr maszyny do przytaczy "Poti Deichsel"
(Potencjometr dyszla))
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Zamontowa¢ potencjometr ciggnika na ciagniku i ustawi¢ ciagnik i maszyng na
wprost.

3.7.2 Sprawdzanie z hydraulikg

Sprawdzi¢ potaczenia hydrauliczne. Przewod ci$nieniowy musi zosta¢ podtaczony
do przytacza "P" i odptyw do przytacza "T" na zaworze.

Teraz nikt nie powinien znajdowac¢ si¢ w strefie pracy maszyny ani mi¢edzy
ciaggnikiem a maszyng. Maszyna musi by¢ w stanie poruszaé si¢ swobodnie do
obu krancow.

Sposob postgpowania:

> Zaprogramowac polozenie srodkowe (patrz rozdziat 5.1.1
Zaprogramowanie jazdy na wprost) na postoju. Tutaj maszyna
nie musi sta¢ doktadnie prosto za ciagnikiem. Aktualna pozycja
zostaje zapisana jako pozycja srodkowa.

> Wiaczy¢ uktad hydrauliczny.
i
> Regulator rgczny i ustawi¢ w pozycji srodkowe;.
@]
. . o ®
> Wilaczy¢ urzadzenie przyciskiem
O
> Przycisnaé przycisk 2%

Maszyna powinna stac teraz prosto za ciagnikiem. Jesli tak si¢ nie zdarzy, mozna
rozr6ézni¢ migdzy dwoma wariantami btedow.

Wariant 1:
Jesli maszyna bedzie przemieszczata si¢ w jedna strong az do ogranicznika
krancowego, oznacza to, ze doszto do zamiany przylaczen hydraulicznych.

Nalezy sprawdzi¢ przylacza hydrauliczne i elektryczne na zaworze (3.6).
Wariant 2:

Jesli maszyna zatrzyma si¢ na wprost za ciagnikiem i jest sterowana ewentualnie
delikatnie w jedna i w druga strong, nalezy wlaczy¢ funkcje "pozycja srodkowa"

O
przyciskiem . Jesli maszyna przemieszcza sig teraz w jedna strong, az do
ogranicznika krancowego, nalezy sprawdzi¢ potozenie montazowe tylnego
potencjometru.

Jezeli do tego momentu nie wystapity zadne bledy, mozna teraz wlaczy¢ tryb

»reczny” przez ponowne nacis$nigcie przycisku pozycji srodkowej. Teraz z kolei
i

ot

nalezy obroci¢ regulator r¢czny w prawo, az uktad $ledzacy si¢ poruszy. Jesli
dojdzie do ruchu maszyny w prawo (w kierunku jazdy), sterowanie reaguje
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poprawnie. Obracanie regulatora r¢cznego w lewo powinno spowodowac ruch
maszyny w lewo.

Jezeli maszyna nie reaguje we wskazany sposob, nalezy ponownie rozpoczaé
kontrole.

4 Instrukcja obstugi
4.1 Rozruch

Podlaczy¢ wtyczke maszyny do zlacza rozdzielacza sygnatu a kabel zasilania
elektrycznego podtaczy¢ do gniazda 12V.

@)
Urzadzenie wlaczane jest przyciskiem @ Jezeli wlaczanie nie jest mozliwe,
nalezy sprawdzi¢, czy rygiel uktadu $ledzacego nie jest zamknigty. Jesli tak jest,
nalezy najpierw zwolni¢ rygiel, zanim zostanie uruchomiony TRAIL-Control.

Jezeli w dalszym ciagu beda pojawialy si¢ problemy, nalezy stosowac si¢ do
wskazowek na temat usterek znajdujacych si¢ w rozdziale dotyczacym usuwania
usterek.

4.2 Opis przyciskow
4.2.1 Przycisk WL/Wyl.

O

®

Po pierwszym wcisnigciu przycisku Wt./Wyt. urzadzenie zostaje wtaczone a
kontrolka w przycisku wskazuje gotowos¢ do pracy. W tym polozeniu nie sa
jeszcze aktywne zadne funkcje. Jesli przycisk zostanie wcisnigty ponownie na
czas okoto poét sekundy, urzadzenie si¢ wytaczy a kontrolka zgas$nie.

4.2.2 Przycisk Auto/r¢czny

O
Auto

Przy jego pomocy wilaczany jest tryb automatyczny. Kontrolka w przycisku
wskazuje stan roboczy. Teraz sterowanie jest aktywne a maszyna prowadzona jest
sladem ciagnika.

Gdy przycisk zostanie ponownie wcisnigty, kontrolka gasnie 1 aktywowany
zostaje tryb reczny. W tym trybie sterowanie reaguje tylko na regulator r¢czny.
Praca uktadu sterowania zalezy od jego ustawienia. Przez ponowne wcisnigcie
przycisku nastgpuje przetaczenie ponownie do trybu automatycznego. Czynnos¢
t¢ mozna powtarza¢ dowolng ilo$¢ razy. Mozna réwniez przetaczy¢ si¢
bezposrednio do trybu ,,Potozenie srodkowe
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4.2.3 Przycisk Polozenie Srodkowe/ reczny

O

Przycisk ten aktywuje sterowanie do pozycji srodkowej. Kontrolka w przycisku
wskazuje stan roboczy. W przypadku tego ustawienia uktad sledzacy zostaje
ustawiony w potozeniu srodkowym, aby mogl zosta¢ zaryglowany. Poza tym
funkcja ta moze zosta¢ wykorzystana, aby wytaczy¢ automatyczne $ledzenie. Gdy
przycisk zostanie ponownie wcisnigty, kontrolka gasnie 1 aktywowany zostaje
tryb reczny.

W tym trybie sterowanie reaguje tylko na regulator r¢czny. Praca uktadu
sterowania zalezy od jego ustawienia. Przez ponowne wcisnigcie przycisku
nastepuje przeltaczenie ponownie do trybu potozenia srodkowego. Czynnos¢ te
mozna powtarza¢ dowolna ilo$¢ razy. Mozna réwniez przetaczy¢ si¢ bezposrednio
do trybu ,,Automatyczny”

4.2.4 Przycisk kalibracji

O
Cal.

Przycisk kalibracji w czasie normalnej pracy nie ma zadnej funkcji. W potaczeniu
z innymi przyciskami oraz rdznymi wariantami wlaczania, przy pomocy tego
przycisku mozna wprowadza¢ specjalne ustawienia.

4.3 Opis regulatora recznego

[ _

Regulator r¢czny stuzy do pracy w trybie recznym i warunkowo w trybie
automatycznym (w zaleznos$ci od typu maszyny) w celu kompensowania jazdy na
zboczu. Jednoczes$nie w przypadku tych trybow pracy istnieje mozliwos¢ takiego
ustawienia maszyny, by podazata innym torem jazdy. Poza tym w trybie
»Kalibracja” mozna przy pomocy regulatora wprowadza¢ ustawienia precyzyjne.

Nalezy pamigtac, ze regulator w normalnym trybie pracy musi by¢ zawsze
ustawiony w potozeniu srodkowym
4.4 Opis wskaznikow

Dodatkowo do kontrolek w przyciskach TRAIL-Control ma jeszcze 4 kontrolki,
ktére podaja blizsze informacje na temat stanu urzadzenia.
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4.4.1 Kontrolka sterowanie w lewo

o

Sterowanie w lewo zapala sig, gdy ciagnik przejezdza zakret w lewo 1
aktywowane zostaje sterowanie. Jesli proces sterowania jest zakonczony,
4.4.2 Kontrolka sterowanie w prawo

kontrolka ga$nie.

Sterowanie w prawo zapala sig, gdy ciagnik przejezdza zakrgt w prawo i
aktywowane zostaje sterowanie. Jesli proces sterowania jest zakonczony,

kontrolka ga$nie.
Iho
VARAN

Kontrolka potozenia srodkowego zapala sig, gdy w funkcji ,,Pozycja srodkowa”
osiagnigte zostanie polozenie srodkowe.

4.4.4 Kontrolka rygla
lo

Podczas wiaczania TRAIL-Control w czasie, w ktorym przytrzymywany jest
przycisk Wi/Wyl., wySwietlany jest stan rygla. Jesli jest on aktywny, wowczas
urzadzenie wylaczy si¢ po puszczeniu przycisku, a kontrolka zgasnie.

4.4.3 Kontrolka pozycji Srodkowej

Jesli dyszel zostanie zaryglowany, dioda zapali si¢ na chwile. Nastgpnie
urzadzenie wylaczy si¢
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5 Ustawienie podstawowe

Zanim maszyna bedzie gotowa do pracy, lub gdy pojawia si¢ rozbieznosci,
konieczne jest przeprowadzenie ustawienia podstawowego. Ponizej opisany jest
dokladny przebieg ustawienia podstawowego.

5.1 Jazda na wprost

5.1.1 Zaprogramowanie jazdy na wprost

Aby zagwarantowac doktadne §ledzenie toru jazdy ciagnika, konieczne jest
wprowadzenie ustawien precyzyjnych dla jazdy na wprost. W trakcie tych
czynno$ci dochodzi do zaprogramowania pozycji srodkowej obu potencjometrow
w ciagniku i w maszynie.

Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace kroki:

O
. > Przycisna¢ przycisk 2 przytrzymac.
@)
. . o ®
> Wilaczy¢ urzadzenie przyciskiem
Kontrolka w przycisku ,,Wt/Wyt.” Swieci sig
[®]
> Odczekaé, az kontrolka w przycisku 22 | nie bedzie sig juz
Swiecita.
[©]
> Pusci¢ przycisk Z
o o
Kontrolki w przyciskach x L% | swieca sig.
2. Przejecha¢ ciagnikiem i maszyna dokladnie na wprost (mozliwie
wzdhuz jednej linii).
-
>  Przy pomocy regulatora recznego hd ustawia¢ uktad $ledzacy tak

dhugo, az maszyna bedzie jechata doktadnie torem ciagnika

3. > Odczeka¢, az kontrolka ,,Pozycja srodkowa” A si¢ zapali.

O
Cal.

> Przycisna¢ przycisk

[®]
Kontrolka w przycisku ,,Kalibracja” - gasnie.
o

®

> Wylaczy¢ urzadzenie przyciskiem

5.1.2 Ustawienie regulatora r¢cznego:

W normalnym przypadku ustawienie regulatora r¢cznego nie jest konieczne,
poniewaz jest on doktadnie ustawiony fabrycznie.

Po zaprogramowaniu toru jazdy na wprost mozna sprawdzi¢ pozycje srodkowa
regulatora recznego. W tym celu nalezy postgpowac w nastepujacy sposob:

O
1. Wiaczy¢ TRAIL-Control przyciskiem @
g
2. Regulator rgczny i ustawi¢ w pozycji srodkowe;.
O
3. Przycisna¢ przycisk pozycji Srodkowe;j 2| poczekac az zapali sig

kontrolka ,,Pozycja srodkowa” °
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Wytaczy¢ uktad hydrauliczny.

B0

: .1 o
5. Ponownie przycisnac¢ przycisk Pozycja Srodkowa ; Kontrolki

oraz £\ nic powinny Si1¢ juz SWiecCic.

=
e

Jezeli tak nie jest, tak dtugo korygowac regulatorem recznym
az obie kontrolki zgasna.

@)

6. Wytaczy¢ TRAIL-Control przyciskiem @
7. Guzik regulatora rgcznego zamontowa¢ w pozycji srodkowej, jesli to
konieczne.

W tym celu nalezy postgpowaé w nastgpujacy sposob:
Zdjac czerwona ostong.
Odkreci¢ znajdujaca si¢ pod nia Srubg, zdjac guzik i zaznaczeniem
zalozy¢ ponownie w pozycji srodkowej.
Srube ponownie dokrecié i zatozy¢ ostone.

8. Kroki 1 do 6 wykona¢ ponownie w celu sprawdzenia, lub w razie
potrzeby powtorzy¢ czynno$¢ ustawiania.

5.2 Programowanie punktow oporu

Nalezy nauczy¢ system w ktorym miejscu uktad $ledzacy napotyka na opor, aby
sterowanie wytaczalo si¢ na czas i aby unikna¢ niepotrzebnego rozgrzewania si¢
uktadu hydraulicznego, a takze unikna¢ dobijania maszyny. Nalezy przy tym
postepowac nastgpujaco:

O
. > Przycisnaé przycisk L2 i przytrzymacé.
O
> Wiaczy¢ urzadzenie przyciskiem @
o
Kontrolka w przycisku ,,Wt./Wyt.” ®© swieci sig
O [e]
> Odczeka¢, az kontrolki w przyciskach L2 | i 2 | nie
beda si¢ juz swiecily.
o
> Puscié przycisk L2
O
Kontrolka w przycisku | swieci sig stale.

o
Cal.

> Przycisk przycisna¢ powtdrnie. Jesli teraz przycisk miga, mozna
rozpoczaé programowanie punktoéw oporu.
&

ot

2. > Regulator reczny powoli obréci¢ nieco w prawo, i w ten sposob
skierowac uktad §ledzacy do oporu w prawa strong (w kierunku
jazdy).

O

ZE

> Gdy maszyna stanie w punkcie oporu, przycisnac przycisk
i

ot

> Regulator rgczny powoli obréci¢ nieco w lewo, skierowac uktad
$ledzacy do oporu w lewa strong

> Gdy maszyna stanie w punkcie oporu z lewej strony, przycisna¢

o
Auto

przycisk
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T
> Uktad $ledzacy przy pomocy regulatora recznego » ustawic
ponownie z grubsza w pozycji
srodkowe;j.
O
3 > Przycisna¢ przycisk L=, aby wyj$é z tego trybu ustawiania.
O
Kontrolka w przycisku = swieci sig stale.
@)
> Nastegpnie wylaczy¢ urzadzenie przyciskiem @

Po przeprowadzeniu ustawienia punktéw oporu sprawdzi¢ sterowanie maszyny.
W niektorych konfiguracjach moze si¢ zdarzy¢, ze sterowanie w trybie Auto nie
bedzie juz dziatato. W tym przypadku proces ustawiania musi zosta¢ powtorzony.

O O

Nalezy przy tym pamigtac, ze przyciski 2 | oraz [

przypadku zamienione

w celu zapisania s3 w tym

5.3 Przywrocenie ustawien podstawowych

TRAIL-Control posiada state ustawienie podstawowe dla Twojej maszyny, ktore
jest zaprogramowane w chwili dostarczenia urzadzenia. Ustawienie to zostaje
czgsciowo zmienione przez opisane w tej instrukcji ustawienia. Gdyby dane
wskutek btedu obstugi lub awarii napigcia roboczego w trakcie zapisywania
ulegly utracie, mozna przywrdci¢ ustawienia podstawowe przez wykonanie
nastgpujacych czynnosci.

A UWAGA!!

Wszystkie dotychczas wprowadzone ustawienia zostana usuniete!!

Proszg postgpowaé w nastgpujacy sposob:
o

> Przycisna¢ przycisk 12211 przytrzymac.
O
> Wiaczy¢ urzadzenie przyciskiem ©
@]
Kontrolka w przycisku © $wieci sig
° fe)
> Odczeka¢, az kontrolki w przyciskach L2211 2 | nie
beda si¢ juz swiecity.
o
> Pusci¢ przycisk L2
[e]
Kontrolka w przycisku L2 | miga.

[®]
Auto

> Przycisk przycisng¢ ponownie.

o
Auto

Kontrolka w przycisku zostata wylaczona.
Urzadzenie wylacza sig samoczynnie.
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Nastgpnie nalezy ustawi¢ pozycje srodkowa oraz punkty oporu. Na ten temat
patrz rozdziat 5.1.1 Zaprogramowanie jazdy na wprost oraz 5.2
Programowanie punktéw oporu.

Gdyby mimo ustawienia podstawowego tor jazdy w dalszym ciagu nie byt
doktadny, nalezy skontaktowac si¢ z producentem, czy ustawiony jest prawidiowy

typ maszyny.

6 Konserwacja

6.1 Komputer

Komputer nie wymaga konserwacji. W okresie zimowym powinien by¢
przechowywany w ogrzewanym pomieszczeniu.

6.2 Czujniki

Wszystkie czujniki nie wymagaja konserwacji.

7 Usuwanie usterek
Podczas poszukiwania bteddéw nalezy przestrzega¢ zadanej kolejnosci czynnosci!

Usterka Przyczyna Rozwiazanie
Nie mozna wlaczy¢ urzadzenia[Nieprawidtowa biegunowos¢ [Sprawdzi¢ biegunowos¢ i w
napigcia zasilajacego razie potrzeby zamienic¢
rzylacza

Przerwa w zasilaniu napigciem [Sprawdzi¢ kabel
przytaczeniowy akumulatora;
Sprawdzi¢ zaciski na
akumulatorze oraz bezpiecznik

Urzadzenie pozostaje tylko tak [Rygiel zamknigty Sprawdzi¢ rygiel 1 w razie
dtugo wiaczone, jak dlugo potrzeby otworzy¢
wcisnigty jest przycisk

(Wt/Wyt.

Maszyna jedzie przy Zamieniona wtyczka na Przeprowadzi¢ kroki testowe
wlaczonym sterowaniu (Auto, [zaworze zgodnie z rozdzialem
Pozycja srodkowa, Manualny) | .Sprawdzanie sterowania”
do mechanicznego punktu

oporu.

Potencjometr uszkodzony lub [Zgodnie z rozdziatem

nie jest prawidtowo | .Sprawdzenie” (3.4.2.4
mechanicznie zamontowany [Potencjometr - sprawdzenie
multimetrem.) sprawdzi¢
enkoder i w razie potrzeby
dokona¢ precyzyjnej regulacji
lub wymieni¢

Tor jazdy nie jest Regulator reczny nie znajduje [Ustawi¢ regulator reczny w
utrzymywany lub maszyna si¢ w pozycji srodkowe;. pozycji srodkowe;j
jedzie wokot pozycji
srodkowe;j
Mechaniczne potaczenie Sprawdzi¢ uktad mechaniczny
otencjometru ciagnika z i skorygowaé, w razie
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Rozwigzanie

ciagnikiem jest uszkodzone

otrzeby wymieni¢

Ustawienie podstawowe sig
nie zgadza

Przeprowadzi¢ ustawienie
odstawowe

Ucho pociagowe ma za duzy
luz

Zastosowac tuleje

Ustawiony nieprawidtowy typ
maszyny

Sprawdzi¢ przetacznik DIP w
urzadzeniu obstugowym.
Skontaktowac si¢ z
producentem, jakie musi by¢
dostgpne ustawienie
rzetacznika.

Sterowanie nie reaguje

Punkty oporu ustawione
nieprawidtowo

Przeprowadzi¢ proces
programowania ogranicznikow
krancowych (patrz rozdziat 5.2
Programowanie punktéw
oporu.) Jesli nie doprowadzi to
do pozytywnego wyniku,
nalezy zaprogramowac
ponownie i zamieni¢ przy tym
przyciski ,,Auto” i ,,Pozycja
srodkowa”.

Uktad hydrauliczny wytaczony,
lub weze nie sa prawidtowo
odtaczone

Wiaczy¢ uktad hydrauliczny,
sprawdzi¢ potaczenia wezy

Maszyna porusza si¢ ruchem
wahadlowym po wyjechaniu z
zakretu.

Bardzo duza bezwtadna masa
belki polowej powoduje
podci$nienie w uktadzie
hydraulicznym i w zwiazku z
tym przestawienie cylindra

/astosowacé zawor statego
ci$nienia, patrz rozdziat 8.7
Zawor statego ci$nienia

Pozycja srodkowa sig nie
zgadza

Ustawienie potencjometru
maszyny si¢ zmienito

Przeprowadzi¢ programowanie
jazdy na wprost (patrz rozdziat

5.1.1 Zaprogramowanie
jazdy na wprost)

Po wlaczeniu Swieca sie
wszystkie przyciski a

kontrolka 7 © miga

Btad w mikroprocesorze

Przysta¢ urzadzenie

Po wiaczeniu $wieca sig
wszystkie przyciski a

[kontrolka k miga

Btad w pamigci programu

Przysta¢ urzadzenie

Po wiaczeniu $wiecq si¢
wszystkie przyciski a kontrolki

ko A migaja

Nieprawidtowe parametry
maszyny w pamigci

Przysta¢ urzadzenie

Po wlaczeniu Swieca sie
wszystkie przyciski a

[kontrolka i miga

Btad odczytu podczas
odczytywania parametrow
maszyny

Przysta¢ urzadzenie

Po wlaczeniu Swieca sie
wszystkie przyciski a kontrolki

o. o . .
N 1o MIgajg

Btad zapisu podczas zapisu
parametrOw maszyny

Przysta¢ urzadzenie
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8 Zalacznik
8.1 Schemat przylaczeniowy ukladu hydraulicznego

Ten wariant jest przystosowany do ciagnika z otwartym obiegiem hydraulicznym, moze by¢
jednak rowniez wykorzystywany do ciagnikéw z uktadem hydraulicznym Load Sensing.
Tutaj do sterownika ciagnika podtaczany jest tylko zawor TRAIL-Control. Pozostate funkcje,
np. podnoszenie i opuszczanie belki polowej, sa obstugiwane przy pomocy oddzielnego
zaworu w ciagniku.

Nalezy tu pamigtaé, ze §ruba zamykajaca w przytaczu ,,N“ nie moze by¢ zamontowana. W
przeciwnym razie caty czas bedzie reagowat zawor nadci$nieniowy w ciagniku i1 nie bedzie
mozna uzyska¢ prawidtowego sterowania.

Uwaga: Podczas zastosowania w ciagniku z systemem Load Sensing ilo$¢ oleju powinna
zosta¢ ograniczona do ok. 30l/min. W ten sposob zapobiega sie silnemu nagrzaniu i
halasowi.

Jesli inne funkcje sa sterowane przy pomocy innych zawordw sterujacych ciagnika, zawor dla
TRAIL-Control musi by¢ w tym czasie wylaczony. W przeciwnym razie moze doj$¢ do
niekontrolowanych ruchéw maszyny.
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8.2 Schemat przylaczen hydraulicznych dla (Open Center; "N" jako
kontynuacja pracy)

Ten wariant jest przystosowany do ciagnika z otwartym obiegiem hydraulicznym, moze by¢
jednak rowniez wykorzystywany do ciagnikéw z uktadem hydraulicznym Load Sensing.

Tutaj zawor TRAIL-Control podtaczany jest bezposrednio do sterownika ciagnika. Pozostate
funkcje, np. podnoszenie i opuszczanie belki polowej sa sterowane przy pomocy innego bloku
sterujacego, ktory zasilany jest olejem przez przytacze ,,N”. W tym uktadzie nalezy pamigtac,
ze §ruba zamykajaca w przytaczu ,,N“ musi by¢ zamontowana. Jesli $ruba nie jest
zamontowana, 2. hydrauliczny blok sterujacy nie dziata, poniewaz olej odptywa
bezcisnieniowo z powrotem do zbiornika ciagnika. Montaz/demontaz §ruby zostat opisany w
rozdziale 8.6 Sruba zamykajaca dla zaworu.

Uwaga: Podczas zastosowania w ciagniku z systemem Load Sensing ilo$¢ oleju powinna
zosta¢ ograniczona do ok. 30 I/min. W ten sposob zapobiega sie silnemu nagrzaniu i
halasowi.
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8.3 Hydrauliczny schemat przylaczen (closed-center)

Wariant ten przewidziany jest dla ciagnika z zamknigtym obiegiem hydraulicznym. Tutaj do
sterownika ciagnika podiaczany jest tylko zawor TRAIL-Control. Pozostate funkcje, np.
podnoszenie i opuszczanie belki polowej, sa obstugiwane przy pomocy oddzielnego zaworu

w ciagniku.

Nalezy tu pamigtac, ze §ruba zamykajaca w przytaczu ,,N*“ musi by¢ zamontowana.
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8.4 Hydrauliczny schemat przylaczen (closed-center z ,,N” jako
kontynuacjg pracy)

Wariant ten przewidziany jest dla ciagnika z zamknigtym obiegiem hydraulicznym. Tutaj
zawor TRAIL-Control podlaczany jest bezposrednio do sterownika ciagnika. Pozostate
funkcje, np. podnoszenie i opuszczanie belki polowej sa sterowane przy pomocy innego bloku
sterujacego, ktory zasilany jest olejem przez przytacze ,,N”. W tym uktadzie nalezy pamigtac,
ze §ruba zamykajaca w przytaczu ,,N“ musi by¢ zamontowana. Jesli $ruba nie jest
zamontowana, 2. hydrauliczny blok sterujacy nie dziata, poniewaz olej odptywa
bezcisnieniowo z powrotem do zbiornika ciagnika. Montaz/demontaz §ruby zostat opisany w
rozdziale 8.6 Sruba zamykajaca dla zaworu. Poza tym 2. blok hydrauliczny musi byé
ustawiony do zastosowania w zamknigtym uktadzie hydraulicznym.
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8.5 Hydrauliczny schemat przylaczen (Load Sensing)

Na ponizszym rysunku przedstawiony zostat wariant uktadu hydraulicznego Load Sensing
(LS). Moze on by¢ wykorzystywany pod warunkiem, ze caty uktad hydrauliczny zostat
przystosowany do pracy w systemie LS. W przeciwnym razie mozliwa jest praca jako Open
Center (patrz rozdziat 8.1 Schemat przytaczeniowy uktadu hydraulicznego i 8.2 Schemat
przytaczen hydraulicznych dla (Open Center; "N" jako kontynuacja pracy)
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8.6 Sruba zamykajaca dla zaworu

Gdy element wejsciowy AP 131 pracuje z opcja kontynuacji pracy
"N", konieczne jest, by zablokowa¢ potaczenie miedzy "T" a "N",
poniewaz w przeciwnym razie nie ma mozliwos$ci wytworzenia
cisnienia dla nastgpnego systemu. Odbywa si¢ to przy pomocy sruby
zamykajacej DIN 906 - M14*1,5 St ktora jest dolaczona luzem. Ta
sruba zamykajaca poz. 9 powinna zosta¢ zamontowana w przytaczu
"N" (patrz szkic).

Jesli nie pracuje si¢ z opcja kontynuacji pracy "N" (wersja
standardowa), "N"

zamknigte jest Sruba zamykajaca i pier§cieniem miedzianym.
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8.7 Zawor stalego ciSnienia

Na bocznym zboczu lub w przypadku maszyn z duzymi belkami
polowymi moze si¢ zdarzy¢, ze zawor proporcjonalny nie bedzie w
stanie uporac si¢ z wystgpujacymi szczytami cisnienia. Problem ten
pojawia si¢ jednak wytacznie w maszynach ze sterowaniem dyszlem.
W takich przypadkach w uktadzie hydraulicznym uktadu sledzacego
mozna zamontowa¢ dodatkowo zawor blokujacy. Zawor ten
zapobiega stoczeniu si¢ po zboczu lub bujaniu si¢ w przypadku duzej
belki polowe;.

Montaz jest relatywnie prosty 1 moze zostac¢ przeprowadzony w
kazdym momencie. Blok blokujacy jest po prostu montowany na
przewodach hydraulicznych prowadzacych do cylindra (patrz
rysunek).
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