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ISOBUS
SLURRY-Controller MIDI

ISOBUS SLURRY-Controller MIDI petni role jednostki

sterujacej i regulujgcej dla wozu asenizacyjnego. Oproécz
regulacji niezaleznej od predkosci jazdy system ten oferuje
takze wiele innych funkcji. Intuicyjna struktura menu i
tatwo zrozumiate symbole funkcji sprawiaja, ze do wyko-
nania kazdej funkcji nalezy jedynie uruchomi¢ kilka przyci-
skow. Na ekranie roboczym widoczne sg wszystkie wazne

informacje dla kierowcy, a obszary Napetnianie, Aplikacja i
Podwozie mozna wybiera¢ bezposrednio. Jest to szczegol-
nie przydatne i zapobiega btedom podczas dokonywania
zmiany miedzy polem a ulica. Dzieki konfiguratorowi ME
mozliwie jest wygodne dopasowanie systemu, nie ma przy
tym znaczenia, czy chodzi o prosty woz asenizacyjny czy
kompleksowe rozwiazanie.

Duza elastycznos$é osprzetu i oprogramowania gwarantuje
kompatybilny i stabilny system do diugiego uzytkowania,
ktory jest zawsze zgodny z najnowszym stanem techniki.
Funkcjonalnos$¢ ISOBUS TASK-Controller zapewnia obszer-
na dokumentacja dostepna przez ISO-XML.

Funkcje

Regulacja dawki zrealizowane] odbywa sie za pomocag pomiaru
przeptywu w zaleznosci do predkosci jazdy. Funkcje hydrauliczne
moga by¢ regulowane z pojedynczym lub podwodjnym dziataniem.
Do aplikowania dostepne sa sekwencje z nawet 5 urzadzeniami.
Funkcje, ktére operator musi recznie wykona¢ w statej kolejnosci,
mozna zapisa¢ w formie sekwencji. Nastepnie wystarczy nacisng¢
odpowiedni przycisk START, aby wykonaé automatycznie dane
funkcje. (Przyktad: opuszczanie iniektora obrébki trawy w uwrociu)

Dzieki czujnikom zapewnione jest przyktadowo monitorowanie
predkosci obrotowe] pompy lub wys$wietlanie zapchania gtowi-
cy rozdzielacza. System obstuguje modut CLAAS XERION-PHM
najnowszej generacji. W celu zapewnienia tatwej dokumentacji
dostepnych jest do 20 wewnetrznych licznikow zlecen.
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tatwa obstuga
System ISOBUS sprawdzony zgodnie z wytycznymi AEF
Wysoka elastycznos¢ aplikacji (narzedzie konfiguracyjne)

Mozliwos¢ regulacji OEM

Jako pierwszy system ISOBUS dla wozéw asenizacyjnych
wspiera wszystkie funkcje rolnictwa precyzyjnego

Dalsze funkcje
- Antykapacz
- Reflektor roboczy

- Kogut

Funkcje podwozia (0$ uniesiona, zawieszenie dyszla itd.)
- Sterowanie sekcjami

- tacznik gérny

Integracja czujnika NIR (producent m-u-t)
- Instalacja regulacji ci$nienia opon

- Regulacja systemu kierowania EHLA firmy MobilElektronik

Petna kontrola dzieki joystickowi

Joystick ISOBUS PRO jest catkowicie kompatybilny z AUX-N. Tym
samym uzytkownik ma mozliwo$¢ dowolnego przyporzadkowania
wybranych funkcji do urzadzenia wejsciowego AUX-N.

Osie X iY joysticka zapewniajg proste i precyzyjne sterowanie
ramieniem napetniania wozu asenizacyjnego.
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Komputery robocze ME s3 zgodne z normg ISOBUS 11783
i posiadaja certyfikat AEF. Ktére funkcje* sa w danym mo-

mencie certyfikowane, mozecie Panstwo sprawdzi¢ w bazie
danych AEE

* zastrzegamy sobie prawo zmian

Ekran roboczy

Na ekranie roboczym uzytkownik moze od razu odczyta¢ wszystkie
informacje i funkcje wozu asenizacyjnego. W nagtéwku znajduja sie
wartosci zadane i rzeczywiste regulacji oraz predkos¢ jazdy. Wykres
stupkowy przy wozie asenizacyjnym przedstawia dany poziom napetnie-
nia, a przy belce sa prezentowane aktualne stany sekcji.

Uktad sterowania podwoziem

Uktad sterowania podwoziem marki Mobil Elektronik jest podtaczony
przez CAN i catkowicie zintegrowany z projektem obstugi. Tym samym
aplikacja oferuje wszystkie dostepne opcje podwozia. Dzieki temu
uzytkownik ma szybki i bezpieczny dostep do wszystkich funkcji oraz
jest zapewniona tatwa obstuga.

Czujnik NIR

Czujnik NIR (producent: m-u-t AG) stuzy do ustalania skfadnikéw i ich
stezenia w gnojowicy. Tym samym mozliwa jest doktadna regulacja
dawki wedtug azotu, fosforu, wapnia lub jonu amonowego w kg/ha.
Automatyczna dokumentacje zapewnia ISOBUS-TC.



ISOBUS
UNI SPREADER-Controller

UNI SPREADER-Controller stanowi jednostke sterujaca dla
wszystkich ogolnie dostepnych uniwersalnych rozrzutni-
kéw i rozrzutnikéw obornika. Regulacja dawki zrealizowa-
nej odbywa sie w automatyczny sposéb za pomoca pred-
kosci przenosnika podtogowego. Na ekranie roboczym

wyswietlane sg wszystkie wazne informacje dla kierowcy.

Za pomoca czujnikdéw uzytkownik otrzymuje informacje na
temat stanu danych funkcji. Automatyczne rozpo znanie
pola lub ulicy jest zalezne od predkosci jazdy i zapobie-
ga nieprawidtowej obstudze. Kazdy system mozna tatwo
dopasowac dzieki konfiguratorowi— poczawszy od prostego
rozrzutnika obornika az do profesjonalnych rozrzutnikow
uniwersalnych. Wysoka elastycznos¢ osprzetu i oprogra-
mowania gwarantuje kompatybilny i stabilny system do
diugiego uzytkowania, ktéry jest zawsze zgodny z naj-
nowszym stanem techniki. Dzieki funkcjonalnosci ISOBUS
TASK-Controller zapewniona jest nienaganna dokumenta-
cja dostepna przez ISO-XML.

Funkcje

Funkcje hydrauliczne — podwyzszenie $cianki, ogranicznik rozsiewu,
klapa tylna i funkcje podwozia — mozna regulowa¢ z funkcjg poje-
dynczego i podwdjnego dziatania. Czujniki zapewniaja przyktadowo
monitorowanie predkosci obrotowych walcow rozrzucajacych i tarcz
oraz natychmiastowe wyswietlenie blokad. Mozliwe jest réwniez
podfgczenie do systemu wagowego w celu statycznego ustalania
ciezaru.

Dalsze funkcje

- Reflektor roboczy

- Lacznik gorny

- Aktywne zawieszenie

- Os$ kierowana

Podnoszenie osi

Hydrauliczny dyszel

- Zarzadzanie cisnieniem opon

Zalety
- tatwa obstuga

- System ISOBUS sprawdzony zgodnie z wytycznymi AEF

- Wysoka elastycznos$é aplikacji (narzedzie konfiguracyjne)

- Mozliwosé regulacji OEM

AEF Certified
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Ekran roboczy
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Napetnianie z systemem wagowym
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Napetnianie z systemem wagowym
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Funkcja podwozia z instalacja regulacji ci$nienia opon

UNI SPREAD-Control

UNI SPREAD-Control to system do sterowania i regulo-
wania rozrzutnikami uniwersalnymi. W przeciwienstwie
do rozwiazania ISOBUS urzadzenie to oferuje potaczenie
jednostki wyswietlajacej i kontrolnej w jedno urzadzenie.

W rozdzielaczu sygnatéw przy maszynie znajduja sie
wszystkie urzadzenia wykonawcze i czujniki. Charaktery-
styczne dopasowanie do maszyny zapewnia, tak samo jak
w wariancie ISOBUS, konfigurator (narzedzie komputero-
we).

Urzadzenie to oferuje ekonomiczng alternatywe wyposaze-
nia dla prostych maszyn.

Funkcje

Regulacja dawki zrealizowanej odbywa sie poprzez dopasowanie
predkosci przenos$nika podtogowego (przez PWM), w zaleznosci
od predkosci jazdy maszyny. W bazie danych produktéw mozna
zapisa¢ do 10 rodzajéw nawozu/wapna wraz z przynaleznymi
wstepnymi ustawieniami (wysoko$¢ zasuwy, gestosé, wspoétczyn-
nik $liskos¢). Zasuwe dozujaca mozna dla kazdego produktu auto-
matycznie przesunaé na wstepnie zdefiniowana wysokos¢. Funk-
cje hydrauliczne — podwyzszenie $cianki, ogranicznik rozsiewu,
klapa tylna i funkcje podwozia — mozna regulowac¢ z funkcja poje-
dynczego lub podwadjnego dziatania. Czujniki zapewniaja przyktado-
wo monitorowanie predkosci obrotowych walcéw rozrzucajacych
i tarcz oraz natychmiastowe wyswietlenie blokad. W celu zapew-
nienia fatwej dokumentacji dostepnych jest do 20 wewnetrznych
licznikdw klienta.

Dalsze funkcje

- Reflektor roboczy

- Lacznik gorny

- Aktywne zawieszenie
- OS$ kierowana

- Podnoszenie osi

- Hydrauliczny dyszel

Zalety

tatwa obstuga

Potaczone rozwigzanie w formie wyswietlacz i kontroler

Ekonomiczny system wstepny

Dostepny jako zestaw lub z okablowaniem dla danego
klienta




ISOBUS
SPREADER-Controller

ISOBUS SPREADER-Controller to system sterowania dla
rozsiewaczy wielkopowierzchniowych i rozsiewaczy z dmu-
chawa. Komputer roboczy reguluje dawke odpowiednio do
ustawionej wartosci zadanej w kilogramach na hektar. W
celu przeprowadzenia regulacji mozliwe jest wysterowanie

silnikow elektrycznych i hydraulicznych. Prosta struktura
menu i tatwo zrozumiate symbole funkcji sprawiaja, ze do
wykonania kazdej funkcji nalezy jedynie uruchomi¢ kilka
przyciskdw. Na ekranie roboczym wyswietlane sg wszystkie
wazne informacje dla kierowcy. Duza elastyczno$é osprze-
tu i oprogramowania gwarantuje kompatybilny i stabilny
system do dtugiego uzytkowania, ktory jest zawsze zgodny
z najnowszym stanem techniki. Funkcjonalnos¢ ISOBUS
TASK-Controller zapewnia obszerna dokumentacja dostep-
na przez ISO-XML.

Funkcje

Regulacja dawki zrealizowanej odbywa sie za pomoca dopaso-
wania predkosci tasmy dozujacej lub $limaka dozujacego (przez
PWM), w zaleznoéci od predkosci jazdy maszyny. Oprécz monito-
rowania predkosci obrotowej tarcz ISOBUS SPREADER-Controller
moze takze sterowad nimi za pomoca silnikéw hydraulicznych i
wyregulowaé je do zadanej predkosci obrotowej. SPREADER-
Controller oblicza bezposrednio podczas pracy dawke resztkowa
w zbiorniku i przesyta odpowiednig informacje uzytkownikowi.
Poprzez obstugiwanie funkcji AUX-N do sterowania maszyny
mozna uzywac takze dzwigni ciggnika. Do funkcji dokumentaciji
SPREADER-Controller oferuje wewnetrzne liczniki dzienne i taczne
powierzchni, ilosci, czasu i wydajnosci powierzchniowe;.

SPREADER-Controller mozna skonfigurowaé nie tylko jako rozsie-
wacz, ale takze jako rozsiewacz z dmuchawa.

y4:10:14Y
- System ISOBUS z certyfikacjg AEF

- Konfigurowalna aplikacja

- MULTI-Control

- Mozliwosé regulacji OEM

Dalsze funkcje
- Kontrola ostony zbiornika

- Kontrola ogranicznika rozsiewu

Kalibracja przez prébe krecona

Wewnetrzna baza danych produktow
- Wspieranie systemu wagowego
- Kontrola zasuwy dozujacej

- Regulacja tarcz
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Ekran roboczy

Na ekranie roboczym uzytkownik widzi aktualny status aplikacji rozsiewacza.
Nagtéwek przedstawia warto$¢ rzeczywista regulacji dla pojedynczych pro-
duktow. W tak samo tatwy sposéb mozna odczyta¢ predkos¢ jazdy i pojedyncze
predkosci obrotowe tarcz i podajnika tasmowego lub dozownika.

Napetnianie

Na ekranie napetniania mozna wprowadzi¢ wszystkie dane dotyczace napet-
niania. Wszystkie funkcje potrzebne do napetniania mozna obstuzyé za pomoca
tego ekranu. Wyswietla sie aktualnie obliczona zawarto$¢ zbiornika oraz mozna jg
dopasowac poprzez reczne wprowadzenie danych.

Pneumatyczny rozsiewacz nawozu

Poprzez tatwa zmiane konfiguracji mozna zmienié aplikowanie na pneumatyczne
rozdzielanie nawozu. W takim przypadku aplikacja odpowiednio reguluje i nadzo-
ruje dodatkowo dmuchawe.



Konfigurator ME

Konfigurator ME stanowi narzedzie, za pomoca ktérego
mozna w tatwy sposob skonfigurowaé funkcjonalng obstu-
ge wozu asenizacyjnego. Przejrzysta i intuicyjna struktura
menu utatwia kazdemu uzytkownikowi ustawianie ma-
szyny. Wymiana danych miedzy komputerem osobistym
a komputerem roboczym odbywa sie dwukierunkowo. W

ten sposéb mozliwe jest przestanie utworzonej uprzednio
konfiguracji z komputera osobistego na komputer roboczy
lub przeniesienie za pomoca nosnika danych USB z termi-
nalu ME na komputer roboczy. Utatwia to np. wykorzysta-
nie w produkcji typu End-of-Line. Konfigurator znajduje
doskonate zastosowanie réwniez w dziale serwisowania.
W tym przypadku funkcje i ekrany robocze sa edytowane
bezposrednio na maszynie.

Funkcje

Konfigurator ME mozna stosowac¢ z réznymi uprawnieniami. Tryb
eksperta umozliwiajacy nieograniczone uzytkowanie jest dostepny
po zakoriczeniu odpowiedniego szkolenia w firmie Muller-Elektro-
nik.

W danym menu mozna wybra¢ funkcje maszyny i aktywowaé
odpowiednie wejscia/wyjscia w komputerze roboczym. Przy-
porzadkowanie do okreslonych blokéw uktadu hydraulicznego
(zawor zataczania/logika A/B) jest mozliwe z gory. Wskaznik termi-
nalu mozna ustawié¢ wedtug wtasnych zyczen. Symbole funkgji i
elementy ekranu mozna przyporzadkowa¢ do interfejsu, stosujac
opcje przeciagnij i upus¢. Réwniez z géry mozna zaplanowac przy-
porzadkowanie poszczegdlinych pol funkcyjnych joysticka. Procesy
sekwencyjne dla urzadzen i wymagane w tym celu funkcje i proce-
Sy czasowe mozna w pethym zakresie zaplanowa¢ juz wczesnie;.
Wszystkie wczesniej znane parametry, przyktadowo impulsy/100m
lub geometria, mozna bardzo wygodnie wprowadzi¢ do komputera
osobistego.
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- Utatwienie konfiguracji przy produkcji End-of-Line
Komfortowe zastosowanie w serwisie

Aktualny stan dzieki regularnym aktualizacjom

Petna elastycznos¢ w trybie eksperta

Przyporzadkowanie funkcji do wej$é/wyj$¢
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Konfiguracja wySwietlacza terminalu
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Przyporzadkowanie joysticka
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Twadj dystrybutor w regionie:

Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG
Franz-Kleine-StraRe 18 . 33154 Salzkotten . Niemcy

Tel. +49 5258 9834-0 . Faks +49 5258 9834-90
info@mueller-elektronik.de . www.mueller-elektronik.de
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